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システム・制御研究会 

 

テーマ「システム・制御一般」 

 
    〔委 員 長〕高橋宏治（東京工業大学） 

    〔幹  事〕古関隆章（東京大学），音田 弘（産業技術総合研究所） 

    〔幹事補佐〕駒田 聡（㈱富士通研究所） 

 

 
日 時 平成１７年３月８日（水）１０：００～１７：００ 
 
場 所 明電舎大崎会館（東京都品川区大崎２－５－３５，ＪＲ大崎駅下車徒歩５分） 

問い合わせ先： 恩田寿和 ㈱明電舎 総合研究所エネルギー研究部 
        （Tel）03-5487-1579 
          （FAX）03-5487-1598 
          （E-mail）onda@ohsaki.meidensha.co.jp 
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 小川浩司，大西 昇（名古屋大学） 
 中坊嘉弘，向井利春（理研） 
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 薛 菁，藤本康孝（横浜国立大学） ·············45 
 
SC-05-16 資源共有システムにおける負荷時分割制御と供給運用制御の連携 
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