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●「電気機器・パワーエレクトロニクス通論」(第 2 刷)正誤表 ●         2018 年 11 月 

 

頁 箇所 誤 正 

22 下から

4行目 

巻数比を大きくすれば 図 2.19 で N2/N1 を大きくすれば 

22  下から

1行目 

巻数比 N1/N2 を大きくとると 式（2.16）、式（2.18）で述べたとおり、巻数比 

N1/N2 を大きくとると 

37  17 行目 ⑭ 𝐼  から･･･の位置に𝑟 𝐼 , ⑭ 𝐼  から･･･の位置にj𝑥 𝐼 , 

39 1 行目 百分率％で 百分率で 

39 式

(3.21) 
    

√
  %𝑍

𝑍
𝑍

100
√𝑅 𝑋 𝐼

𝑉
100

𝑉
𝑉

100 

39 4 行目 絡インピーダンスは単位法で表したインピーダ

ンス電圧に等しい．  

絡インピーダンスはインピーダンス電圧と定格

一次電圧の比の百分率に等しい． 

40 10 行目 以下では,図 3.8 に 図 3.8 に 

65 式(4.6) 
d 𝑖d 𝑁𝜙 𝑖d𝜆  𝑊 d𝑊 𝑖d 𝑁𝜙 𝑖d𝜆 

 

85  下から

3行目 

発生トルクが 発生トルクτが 

86 (5.14)

左辺 

𝑓    𝜏  

87 2 行目

(1)左辺 

𝑓  𝜏  

87 4，5，8

行目 

f をτに変更 f をτに変更 

236 6 行目 𝜈 ＜ 0  𝜈 𝜈 ＜ 0 

248 4 行目 下が起こる． 下が起こる．μを重なり角と呼ぶ．従来は文字記号

に u が用いられていたが IEC60146-1-1 にならって

変更された． 

248 (12.18)

左辺 

𝑉  𝑉   
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249 図

12.10 

 

   𝑉  

「R」無し 

 

𝑉   

「R」を追加 

293 下から

6 行目 

電源と呼ばれる. 電源と呼ぶ. 

307 1 行目 
𝑉

√2 𝑉
𝜋

⋯
√2 𝑉

𝜋
cos𝛼 cos 𝛼 𝑢

⋯ 

𝑉
√2 𝑉

𝜋
⋯

√2 𝑉
𝜋

cos𝛼 cos 𝛼 𝜇

⋯ 

307 2 行目

式の左 

𝑢= 𝜇= 

307 4 行目

(6)左辺 

𝑉 =  𝑉 =  

 

𝑉  𝑉  


